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ANEXA

NORMA DE METROLOGIE LEGALA NML 021 — 05 “Aparate pentra misurarea vitezci
de circulatie a autovehiculelor (cinemometre)”

1 Domeniu de aplicare _
1.1 Prezenta normd de metrologie legala stabilegte cerintele metrologice §i tehnice pe care trebute
si le Indeplineasci cinemometrele utilizate de politia ruticrd la masurarea vitezei de circulatic a
auntovehiculelor pe drumurile publice
Prezenta normi de metrologie legali se referd atat la cinemometrele care functioneazd numai In
regim stafionar, cét st la cinemometrele care functioneaza atdt in regim stationar, cat si in regim de
deplasare a autovehiculului pe care sunt instalate (autovehicul de patrulare)
1.2 Pentru a putea {i introduse pe piatd, puse in functiune sau utilizate In maisurarile de interes
public, cinememetrele previzute la punctul 11 trebuie si Indeplineasca atdt cerinjele metrologice i
tehnice previzute in prezenta normi, cét si cerintele aplicabile din norma de metrologie legala NML
001-05 “Cerinte metrologice §i tchuice comune mifoacelor de masurzre supuse controlului
metrologic legal”  Aplicabilitatea cerintelor din normele mai sus mentionate rezultd din tabelul 1
1.3 Cinemometrele sunt mijloace de mdsurare care masoara §i afiseaza viteza de deplasare a autove-
hiculelor aflate in miscare in traficul rutier, din exteriorul acestora §i independent de caracteristicile
autovehiculelor a ciror vitezi este masurata

Principalele blocuri functionale ale unui cinemometru sunt

- blocul de misurare, care arc ¢a element principal un traductor specializat care converteste
viteza de deplasare Intr-un semnal electric

- blocul de prelucrare i afigare, care realizeazi conversia semnalului electric in unitdti de
viteza gi afigeaza valoarea acesteia direct in fn/h.

- blocul inregistrator, care poatc fi constituit dintr-un aparat special de fotografiat, dintr-un
sistem videoinregistrator, etc ¢i are rolul de a Tnregistra imaginea autovehiculului care a depisit o
valoare prestabilitd a vitezei,

1.4 Dupi destinatia unlizarii lor, cinemomelrele se pot clasifica in

a) cinemometre destinate a.{i utilizate numai in regim stafionar, care pot fi instalate atit pe
autovehicule, cit si in exteriorul acestora, pe teren In cazul montirii lor pe un autovehicul, aceste
tipuri de cinemometre pot fi utilizate pentru masurdri numai cind autovehiculul respectiv
stationeazd si este pozitionat corect fati de directia de deplasare In trafic a cclorialte autovehicule.

b) cinemometre destinate a fi utilizate atat n regim stationar, cit si in regim de deplasare a
autovehiculului pe care sunt instalate. In acest caz, cinemometrul trebuie si fie previzut cu un dis-
pozitiv specializat, care si poatd misura viteza de deplasare a autovehiculului pe care este instalat
2 Terminologic
2.1 unghi de incidentd: unghivl format de directia de propagare a undei electromagnetice incidente
(la cinemometrele radar) §i direclia de deplasare a autovehiculului a cirun viteza este masurata,

2.2 simulare tn condifii de laborator: simulare a misuririi vitezei de citre cinemometru, prin
aplicarea unor semnale electrice cu frecvenia corcspunzitoare frecventei Doppler (in cazul
cinemometrelor radar), sau prin simularea mecanica, sau de alta naturd, a deplasirii autovehicuhafui,
2.3 discriminator de directie: circuit capabil si facd diferenfierea intre autovehiculele care se
deplaseaza in sensul apropierii de cinemometru §i cele care se deplaseaza in sensul departari fata de
acesta,

2.4 dispozitiv de vizare: dispozitiv auxiliar al cinemometrului, care permite operatorulul s
stabileascd unghiul de incidentd necesar, inainte de a Tncepe efectuarea masuriarilor de vitezd,

2.5 lobii antenei de emisie - receptie: fascicule de radiatie eleciromagneticd emise de anfend, sub
forma unor unghiuri sokide. Sunt distincte trei feluri de lobi (la cinemometrele radar)

a) lobul principal - fascicul de radiatie emis de partea frontald a antenei (fatd), pe o directie
perpendiculari pe aceasta, sau sub un unghi stabil, specificat Are puterea de emiste cea mai mare i
este singurul utilizat la efectuarea masurérilor de viteza.
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b) lobii secundari fatd - fascicule de radiatie emise tol de partea frontald a antenel, situati la dreapta

si la stinga lobului principal Axele geometrice ale celor dot lobi secundari fatd sunt situate de o

parte gi de alta a axel geometrice a lobului principal (In plan orizontal},

¢) lobul secundar spate - fascicul de radiatie emis de partea dorsald a antenet, avind axa geometricd

in prelungirea axei lobuhui principal

2.6 unghi de deschidere a lobului: unghiul plan (in plan orizontal) delimitat de doud semidrepte
situate de o parte gi de alta a axel geometrice a lobulu

2.7 reciclarea mdsurdrii; reluare a masurari efectuatd asupra aceluiagi masurand (viteza), realizati

de cétre cinemometru in mod automat dupid un timp prestabilit, sau manual prin interventia

operatorului h

3 Cerinte metrologice st tehnice

3.1 Cerinte metrologice

3.1.1 Erori maxime tolerate pentru masurarea vitezei.

a) pentru masurarea vitezel, simulatd in conditil de laborator, eroarea maxima toleratd este

de + 1 /on/h pentin viteze pand la 100 km/h,

+ 1 % din valoarea conventional adevaraté, pentru viteze egale sau mai mari decft 100 km/h;

In cazul cinemometrelor care functioneazi si in conditii de deplasare a autovehiculului pe
care sunt montate, erorile maxime tolerate spccificate mai sus trebuie si fie respectate si pentru
masurarea vitezel proprii de deplasare a autovehiculului

b) pentru mdsurarea vitezei, in conditii normale de trafic, pentru cinemometrele care

functioneazd numai in regim stafionar, eroarea maxima tolerata este de

4+ 3 km/h pentru viteze pand la 100 kn/h,

+ 3 % din valoarca conventional adevirati pentru viteze egale sau mai mari decit 100 km/h,

c) pentru mdsurarea vitezel, In conditii normale de trafic, pentru cinemometrele care

functioneazi atit In regim stationar cat st Tn regim de deplasare, eroarea maximi toleratd

este de:

- in regim stationar, pentru misurarea vitezei autovehiculelor aflate In trafic eroarea maxima
tolerald este ceadelapet 3.1.1b), .

- in regim de deplasare, pentru masurarea vitezei proprii de deplasare a autovehiculului pe
care sunt montate, eroarea maximai tolerat este cea dela pet 3.1.1 b),

- In regim de deplasare, pentru misurarea vitezer autovehiculelor aflate in trafic eroarea
maxima toleratd estc de

+ 4 km/h pentru viteze pand la 100 km/h,

+ 4 % din valoarea conventional adevaratd, pentru viteze egale sau mai marl decét 100 fanh,
3.1.2 Valorile masurate ale vitezelor trebuie si se Incadreze In erorile maxime tolerate specificate
la pet. 3.1 1, respectdnd si cerintele specificate in cadrul fiecirui paragraf in parte, fa functionarea
cinemometrelor sub actiunea factorilor de influenta:

a) temperatura in domeniul de vanatie specificat de fabricant $i care trebuie si cuprindi cel
putin (0 .+ 50) °C In cazul in care acest domeniu de temperaturi nu este specificat, se considerd
cd el este de (- 20...+ 60) °C’ pentru blocurife functionale ale cinemometrulul care sunt plasate in
exterior {supuse intemperiilor) si de (0. .+ 50) °C’ pentru cele plasate in interior (la adipost)

b) umiditatea relativd; intre 10 % st 95 %, fard condensare;

¢) tensiune electrici de alimentare in domeniul: (U, - 10 %) ¥ ... (U, +20 %) ¥, unde U,
este tensiunea nominald de alimentare, specificald de fabricant,

d) radiatic clectromagnetici intensitatea campului electromagnetic 10 Vi in domeniul de
frecvente 27 MHz . 1000 MHz, modulatie Tn amplitudine 80 % cu un semnal sinusotdal avind o
frecventd corespunzitoare frecventei Doppler pentru o viteza de 60 Zm/7 (la cinemomente radar).

e) impulsuri de interferenta: salve (trenurit) de impulsun cu amplitudinea de 25 }7 (in cazul
cinemometrelor alimentate da la bateria de acumulatori) §i cu amplitudinea de 1 £V (in cazul
cinemometrelor alimentate de la reteava electricd de 220 V), aplicate pe alimentare un timp
echivalent cu cel necesar pentru simularea a cinci misurdri de vitezd, precum gi impulsuri cu
amplitudinea de 100 } aplicate prin cuplaj capacitiv conexiunilor de semnal;
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f) descircdri electrostatice  tensiunea de descircarc 8 £V cu o energie de 4,8 p/ s1 un timp
intre descarcin de mnim 1 s,

g} wvibratii sinusoidale. amplitudinea acceleratiei de 10 m/s’, in domeniul de frecventd
(10 130) Hz, 20 de cicluri,
3.1.3 Cinemometrul trebuie sa fie supus unor incerciri de rezistentd climatica
- depozitare la temperatura de - 25 °C timp de 2 ore,
- depozitare la temperatura de +70 °C (caldurd vscati) timp de 2 ore
Pe parcursul acestor probe cinemometrul nu trebuie si fie alimentat cu energie electrica.
Dupi fiecare din aceste probe cincmometrul trebuie s indeplineasca ceriniele specificate la punctul
3 1.1 (s13 64 pentru cinemaretrele radar).
3.1.4 Cinemometrul trebuie si fie supus la socuri mecanice, astfel. asezat pe o supralald rigida, se
inclind in jurul unei laturi ale supraletei sale de bazd, astfel Incdt capatul opus si fie ridicat fa o
iniltime de 50 mim, apoi este 1asat sd cadd. Se repetd procedeul de mai sus in jurul fiecirei laturi a
suprafetei de bazi
Dupid efectuarea acestor incercéri cinemometrul trebuie si Indeplineascd cerintele specificate la
punctul 311 (51364 g3 606 pentru cinemometrele radar)
3.1.5 Parile componente ale cinemmometrului care sunt amplasate Tn exterior, trebuie s fie supuse
unei probe de cildurd umeda cu condensare astfel imediat dupd depozitarea la temperatura de
- 25 °C, aparatele se aduc ntr-un medin cu temperatura de + 20 °C gl umiditate relativd de circa
80 %, se alimentcazd si se mentin in aceastd stare pind ajung la temperatura ambianta.
In aceste conditii cinemometrul trebuie si indeplineascd cerintele specificate la punctul 3.1.1 (si
3.6 4 §13.6.6. pentru cinemometrele radar).
3.1.6 Partile componente ale cinemometrului care sunt amplasate In exterior, irebuie s aibd un
grad de proteclie adecvat rezistentei la jet de apd. Tmediat dupi efectuarea probelor de determinare a
gradului de protectic, cinemometrul trebuie si indeplineasca cerintele specificate la punctul 3 1.1 (si
3 6 0. pentru cinemometrele radar).
3.2 Cerinte tehnice constructive i de aspect exterior
3.2.1 Toate blocurile functionale ale cmemometrufui trebuic si aibd o constructie robustd, sa nu
prezinte deteriorari care si influenteze buna lor functionare. Materialele utilizate trebuie 3
garanteze o rezistentd suficientd gi si aibd caracterigtici invariabile In timp.
3.2.2 Carcasele blocurilor functionale ale cinemometrulur trebuie sa aibd un grad de protecile
corespunzitor la atingere, praf, umiditate §i sd fie previizute cu posibilitati de sigilare, atat pentru
sigiliile producitorului cit $1 pentru sigiliile metrologice
Pirtile componente ale cinemometrului care sunt supuse intempertilor, fiind amplasate in exterior,
trebuic sa fie etange la praf si la jet de apd, atunci cand au montate toate accesoriile
3.2.3 Cinemometrul, sau ficcare bloc functional Tn carcasd proprie, trebuie sa {ie prevazut cu o
etichetd care si contind cel putin urmitoarele inseriptionar

- tipul, seria gi anul de fabricatie a blocului respectiv,

~ denumirea (sau marca comerciald) firmei producitoare,

- tipul si seria de fabricatie a blocurilor cu care functioneazi, in cazul in care acestea nu sunt
interschimbabile,

- marca metrologica de model {in conformitate cu spectficatiile din certificatul de aprobare
de model), daca aceasta nu este inscriptionata in alt loc
Aceste inscriptionari trebuie si fie marcate lizibil g1 astfel Incit sa nu poata fi sterse
3.2.4 Toate comutatoarele si tastele de comandi a dispozitivelor cinemometrulur trebuie si
functioneze sigur, fard blociri sau rateuri §i trebuie sd fie inscriptionate astfel incit si se inteleagi
rolul lor functional, fari a permite confuzii in manevrare.
3.2.5 Pentru toate valorile afigate trebuie s& existe inscriptiondri vizibile care sd dea un Inteles clar
acestor valori, Unitatea de misurd 4m/h  trebuie sé figureze alaturi de toate valorile afigate ale
vitezelor misurate
3.2.6 Cinemometrul trebute si fie prevazut cu o functie de autotestare, care si poatd pune in
evidenta orice defect sau dereglare functionald, ce pot avea influentd asupra exactitdtii de mdsurare
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Aceasta functic trebuie sd fic activati automat la fiecare punere in funclivne a cinemometrului,
avind gt posibilitatea de a fi activati manuat de citre operator, ori de cite ori se consideri necesar
In cazul depistarii unor defecte sau dereglini functionale, acestea vor fi semnalate iar functionarea
cinemometrului va {i blocata

3.2.7 Domeniul de misurare a vitezei trebuie sa includa cel putin (30 . 150) km/h

Cinemometrul utilizat in regim de deplasarc a autovehiculului pe care este instalat, trebuie sa
realizeze i masurarea vitezei proprii de deplasare, cel putin In domeniul specificat mai sus

3.2.8 Cinemometrul poate fi dotat cu un dispoziliv de vizarc, care s permitd stabilirea unghiului de
incidentd cu o exactitate suficient de bund, astfel tncdt ercarea relativd de misurare datoratd uael
alinteri nccorespunzitoare, si nu depdseascd = 0,5 %. Unghiul de incidenti trebuic si fic stabil,
nefiind permise variatii ale acestuia pe parcursul efectudrii masurarilor.

In cazul cinemometrelor radar, dispozitivul de vizare poate lipsi daci cinemometrul estc construit
pentru a fi utilizat cu un fascicul practic paralel cu directia de deplasare a autovehiculelor din trafic
(unghiul de incidenti este mai mic sau egal cu 10°)

3.3 Cerinte tehnice de functionare cu caracter general

3.3.1 Cinemomelrele prezentate la incerciri pentru obtinerca aprobirii de model trebuie sa fie
nsotite de un manual de utilizare, care va fi aprobat odati cu acordarea aprobirii de model pentru
cinemometru  Acest manual trebuie sa permita intclegerca gt identificarea tuturor functulor pe care
le poate Indeplini aparatul st trebuic sd cuprindd cel putin urmatoarele informatii.

descrierea principiulut de functionare a cinemometrului,

explicarea detaliatd a functiondrii variantel constructive adoptate,

specificarea exactd a conditiilor normale de functionare,

modul de utilizare st instructiunile de lucru cu cinemametrul;

- informatii asupra principalelor surse de erori,

- specificarea (in rezumat) a factorilor de influentd care pot afecta exactitates masurarilor,
precum i a erorilor parfiale sau suplimentare pe care acestea le pot introduce,

- modul de instalare, de punere in functiune, precum si reglajele necesare pentru toate
modalititile de instalare previzute (la marginea goselel, pe un amplasament special amenajat, in
interiorul unui autovehicul de patrulare, etc )

Peniru cinemometrele destinate si functioneze In regim automat, [Ard operator, manualul trebule sa
cuprinda in plus urmétoarele informatii:

- descrierea masurilor constructive adoptate pentru a asigura un nivel de incredere de cel
pufin 99,8 %, pentru incadrarea rezultatelor masurdrilor fn limitele erorilor tolerate,

- modul in care este efcctuat controlul automat permanent al functionari cinemomedrului
(functia de autotestare), precumn gi comportarea aparatujul in momentul aparitier unor defectruni sau
dereglari si in cazu) modificini conditillor nominale de funciionare in afara limitelor specificate de
fabricant
Documentatia trebuie si fie prezentatd in limba romana
3.3.2 Logica procesului de masurare al cinemometrului trebuie sa fie astfel conceputd incat sd nu
poatd fi atribuitd o masurare de vitezd, unui autovehicul care nu are nici o leglturd cu aceasta viteza
(in special In cazurile in care cinemometrul este utiizat pe masurare manuald), precum i in cazurile
de incrucisari sau depasiri inire vehicule, cind acestea se afli simultan in raza de mdsurare a
cinemometrului, sau cind cinemometrul este utilizat in regim de deplasarce a autovehiculului pe care
este instalat
3.3.3 Cmemometrul trebuie si fie previzut cu un discriminator de directie, care si permutd
selectarea sensului de deplasare a autovehiculelor a ciror vilezd este masuratd Trecerea de la un
sens de deplasare la altul poate fi efectuatd manual gi/sau automat
Discriminatorul de directie impreund cu alte mijloace suplimentare (cu care este dotat, prin
constructie, cinemometrul) trebuie s& asigure identificarea sigurd a avtovehiculului a cirui vileza
este misurati si In cazul in care acesta nu se afla singur In raza de misurare a cinemometrului Daci
acest lucru nu cste posibil, cinemometrul trebuie si anuleze rezultatul misurdri In cazul in care
doui sau mai multe autovehicule cu viteze diferite trec simultan prin punctul de masurare
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3.3.4 Cinemometrul utilizat in regim de deplasare a autovehiculului pe care este instalat, pe langa
discriminatorul de directie, trebuie si fie dotat cu un circutt capabil si realizeze diferentierea dintre
viteza proprie de deplasare si viteza autovehiculelor aflate In trafic.
In cazul misuririi vitezei autovchiculelor aflate in trafic, avind acelasi sens de deplasare cu
autovehiculul de patrulare, cinemometrul trebuie si poatd efectua ¢ diferentierea intre viteze in
cazurile cand

- viteza proprie de deplasare este mat mici decat viteza autovehicululur allat n trafic,

- viteza proprie de deplasare este mai mare decit viteza autovehiculului aflat In trafic.
Pentru ambele cazuri, manualul de utilizare trebuie s specifice valoarea minima a diferentei dintre
cele doud viteze, pentru care este garantata efectuarea corectd a masurarii
3.3.5 In cazul sciderii tensiunii de alimentare sub limita minima specificatd de fabricant (daci
aceasta nu este specificatd, valoarea e va fi consideratd cea de la pet 312 ¢) funclionarea
cinemometrului trebuie s3 fie blocata automat
Aceeasi cerintd se va aplica si in cazul depisirii limitel superioare a tensiunii de alimentare, daci in
acest caz cxistd riscul depagirii erorilor tolerate la misurarea vitezel
3.4 Cerinte tehinice specifice blocului de misurare si blocului de prelucrare si afigare
3.4.1 Componentele blocului de misurare amplasate In exterior (bariere optice, inductive, eic sau
elemente de altd naturd, in funcfie de principiul constructiv) trebuie si fie montate In conformitate
cu prevederile manualului de instalare
3.4.2 Blocul de prelucrare g afisare trebuie si afigeze valorile masurate ale vitezelor autovehi-
culelor aflate In trafic, precum i viteza proprie de deplasare a autovehiculului de patrulare (in cazul
utilizarii acestuia in regim de deplasare) Reciclarea mésuririi poate fi efectuatd manual sau
automat In cazul reciclirii manuale a masuririi, valoarca afigath a vitezei misurate trebuie si se
pistreze pand la urmitoarca declansare manuald a masurdrit
3.4.3 Circuitele de avertizare acusticd si/sau opticd din dotarea blocului de prelucrare si afigare,
trebuie si functioneze corect 1a ficcare masurare a vitezel, dacé valoarea acestela depaseste valoarea
prestabilitd de operator, pentru zona respectivd de circulatie
3.4.4 Daci blocu! de prelucrare i afigare este dotat cu numiritoare (totalizatoare) pentru "numar
de vehicule" respectiv "numar de depisic”, indicatiile acestora trebuie sd se maodifice cu cite o
unitate (in sens crescdtor) la fiecare mésurare a vitezei, respectiv la fiecare deplgire a vitezel
prestabilite,
3.4.5 Blocul de prelucrare s afisare treboie s furnizeze un semnal de comandd a declangarii
blecului Inregistrator {dacd acesta cuprinde un aparat de fotografiat) la fiecare masurare a viteze,
dacd valoarca acestela este mat mare decét valoarea preselectati.
Timpul de intirziere a acestui semnal fatd de momentul masurdril vitezei trebuie sd corespundd cu
prescriptiile din documentatia tehnicd a cinemometrulu, fiind stabilit in concordantd cu directia si
viteza de deplasare a autovehiculului masarat, precum si cu lungimea autovehiculului
fn cazul cincmometrelor care cfectueazd fnregistrarea permanentd a traficului (cu cameri de luat
vederi si videocasetofon sau hard-disk, etc }, semnalele de comandi a blocului inregistrator nu sunt
necesare
3.4.6 Mersul zilnic al ceasornicului bloculut de prelucrare §i afisare trebuie sa fie de cet mult
+ 2 min/d
Dispozitivele destinate programérii datei, respectiv a orei, trebuie si permitd fixarea oricirei date
calendaristice, respectiv a oricirel ore din zi,
3.5 Cerinte tehnice functionale specifice blocului inregistrator
3.5.1 Inregistrisile efectuate trebuie si cuprindi cel putin urmitoarcle

- data $i ora la care a fost efectuatd masurarea;

valoarea vitezel masurate;
sensul de deplasare a autovehiculului;
faptul ¢ a fost efectuati autotestarea (conform 3.2.6),
imaginea autovehiculului, din care si poatd fi pus in cvidentd numirul de inmatri-
culare al acestuia.

1

97



98

MONITORUL OFICIAL AL ROMANIEI, PARTEA I, Nr. 1.102 bis/7.X11.2005

3.5.2 Atit In cazul utilizarii unui aparat de fotografiat, cit gi a unei camere de luat vederi, trebuie si
fie asigurati corespondenta dintre direclia de masurare {respectiv directia de propagare a
fasciculului de radiatie emis de antend, in cazul cinemometrélor radar) gi axa opticd a aparatului de
fotografiat (sau a camerei de luat vedeii) Aceasta poate fi realizatd priptr-un sistem mecanic
(permitdnd numai rotirea simultana a celor doud elemente) sau, daci acest lucru nu este posibil, prin
respectarea stricti a operatiunilor de aliniere descrise in mamualul de utilizare

3.53 Daci cinemometrul este destinat si pentru functionarea pe timp de noapte, blocul de
nregistrare trebuic si fie dotat cu un sistem de iluminare de tip "blitz" (In cazul utihzani aparatelor
de fotografiat) sau cu un reflector in infrarosu, dacil este utilizatd o camerd de vederi sensibild i in
acest spectru Aceste sisteme de iluminare trebuie si asigure efectuarea unor inregistrar clare, cu
respectarea cerintelor spectficate fapet 3 5 1

3.6 Cerinte specifice cinemometrelor cu efect Doppler (cinemometre radar)

Cinemometrele radar sunt mijloace de misurare care, pe baza apliciri efectului Doppler Tn
domeniul microundelor, misoari st afigeazd viteza de deplasare a autovehiculelor aflate Tn migcare
in traficul rutier. Principiul de functionare al cinemometrelor radar se bazeazd pe misurarea
diferentei de frecventa Af = | f, - /| [Hz], care apare datoritd efectului Doppler, intre frecvenia
f [Hz] a undei incidente emisi de aparat in directia autovehiculului care se deplaseazi cu viteza
v [m/s] si frecventa f, fHz] a undei reilectate de autovehicul i calculul vitezei autovehiculului cu
ajutorul refatier

__c4 (1)

2. f,-cosa

unde ¢ fm/s] este viteza de propagare a undelor electromagnetice, iar « este unghiul dintre
directia de propagare a undei electromagnetice si directia de deplasare a autovehiculului,
In cazul acestor tipuri de cinemometre, blocul de misurare este constituit din blocul de emisie -
receptie, care are ca element principal antena gi realizeaza mixarea frecventelor undel incidente gi
unde: reflectate si separd frecventa Doppler
3.6.1 Unghiul de imcidentd dintre”axa fasciculului emis de antena cinemometrului si directia de
deplasare a autovehiculelor in trafic, trebuie sd fie stabilit prin constructia aparatulul §i specificat n
manualul de utilizare
Dack unghiul de incidentd este mai marc de 10° (fascicul ncparalel cu directia de trafic), este
recomandabil ca acesta sd aiba valori cuprinse Intre 15° i 30° In acest caz, dispozitivul de vizare
trcbuie si asigure pozitionarea antenei astfel Tncdt unghiul de incidentd rezultat sd asigure
indeplinirea cerintei 3 2 8 din punctul de vedere al erorit de masurare
3.6.2 Unghiul de deschidere (in plan orizontal) al lobului principal al fasciculului emis de antend,
trebuie s fie de maxim 12°, in cazul fasciculelor neparalele cu directia de trafic, daci nu existd alte
prevederi Tn documentatia tehnici a cinemometrului
Pentru cinemometrele care functioneazi (prin constructie) cu fascicule practic paralele cu directia
de trafic (unghi de incidentd cuprins intre 0° § maxim 10°), unghiul de deschidere al lobului
principal va avea valoarea specificatd de fabricant in documentatia tehnica a aparatului. Tot aici,
fabricantul trebuie s specifice st valoarea atenuarii la care este determinat unghiul de deschidere.
3.6.3 Atenuarea lobilor secundari "fatd" trebuie s3 fie de cel pufin - 15 dB fald de maximul lobului
principal.
Lobul secundar "spate” trebuie sd aibi un asemenea nivel de atenuare, Incit i nu pericliteze (pe
termen fung) sandtatea operatorulus
3.6.4 Frecventa semnalului emis de antend trebuie s@ nu aibd o abatere fatd de valoarca nominald,
mal mare deciit cea previzuti In normativele in vigoare privind alocarea benzilor de frecventd in
radiocomunicatii.
3.6.5 Putcrea semnalului emis de antendi, precum §i sensibilitatea receptorului, trebuie si fie astfel
acordate, inct cinemometrul s poatd efectua misuriri ale vitezei autovehiculelor pe o litime a
soselei care si cuprinda cel putin doud benzi de circulatie.
Cinemometrul poate fi dotat, prin constructie, cu dispozitive de reglaj al nivelufui de sensibifitate
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3.6.6 In cazul scaderii nivelului semnalului purtitor de informatie (al undei reflectate) pana la
limita de receptie, sau a limitirii duratel acestuia, erorile de masurare a vitezel trebuie sa se
incadreze In limitele specificate la pet. 3 1.1.
3.7 Cerinte privind sigilarea
3.7.1 Cinemometrele trebuie si fie astfel construite, incit si permitd aplicarea sigilillor la toate
blocurile functionale in carcase proprii, in toate locurile necesare pentru asigurarea protectiei
impotriva interventiilor neautorizate. Aceste sigilii se aplicd de catre Biroul Romin de Metrologie
Legala, prin reprezentantul sau autorizat
3.7.2 Aplicarca sigiliilor trebuie asifel conceputa incét accesul la componentele san functiunile care
necesitd protectie sa nu fie posibil dect prin distrugerea sigiliilor respective.
3.7.3 Locurile de amplasare a sigililor, tipul gi forma lor, trebuie si fic indicate in anexa la
certificatul aprobarii de model
3.8 Alte cerinte
3.8.1 Functionarea corecld a cinemometrelor instalate pe antovehicule, trebuie si nu fie afectatld de
functionarea altor aparate aflate la bordul acestora §i de condiiile existente in mod normal pe
autovehicul,
3.8.2 Amplasarea cinemometrelor radar care functioneaza in regim stationar trebuie ficutd astfel
Incit si se evite pozifionarea lor fn apropierea surselor puternice de radiatii electromagnetice
{cmititoare de radio san televiziune, linii electrice de inaltd tensiune, etc )
4 Cerinte privind utilizarea cinemometrelor
4.1 Cinemometrele trebuie iniretinute, transportate, instalate gi utilizate in strictd conformitate cu
prevederile manualului de utilizare aprobat Operatorii au obligatia de a se asigura in legiturd cu
corecta Instalare si functionare a cinemometrelor gi de a nu le utiliza daca existd dubii Tn ceea ce
priveste corectitudinea cfectudrii misuririlor
4.2 Masurarile §i Inregistrarile care constituie probe pentru aplicarea prevederilor legislatiel rutiere
in vigoare, trebuie si fie efectuate numai de citre operatort calificati Instruirea operatorilor se va
efectua In conformitate cu reglementirile specifice in vigoare, elaborate de institutia abilitatd sa
detind st sa utilizeze cinemometrele
4.3 Cinemomctrele vor putea fi utilizate legal numai dacdl au fost verificate metrologic, au fost
marcate §i sigilate In conformitate cu prevederile prezentel norme §i sunt insotite de buletine de
verificare metrologicd n termen de valabilitate
4.4 Masuririle efectuate cu ajutorul cinemometrclor nu pot constitui probe pentru aplicarea
legislatici rutiere dacd nu sunt respectate cerintele 4.1 4.3 din prezenta normd, precum §1 in urma-
toarele cazuri

- daci miasuririle au fost efectuate in conditii de ceatd, ploaie, ninsoare sau furtuni;

- daci cinemometrul este destinat numai utilizirii in regim stationar, iar masurérile au fost
efectuate cu cinemometrul in migcare,

- daci, In momentizl masurérii, in raza de mésurare a aparatului se deplaseazd simultan maj
mulie autovehicule, iar autovehiculul vizat nu poate fi pus clar In evidenta
5 Atestavea legalititii
5.1 Atestarea legalititii vnui cinemometru se realizeazi numai dupd demonstrarea conformitifil
acestuia cu cerintele metrologice si tehnice indicate n tabelu) 1, pentru fiecare modalitate de control
aplicabild pentru introducerea pe piata §i punerea In functiune, respectiv pentru utilizare
5.2 Atestarca legalitifii se realizeazd prin aplicarea marcajelor metrologice §i eliberarea unor
documente specifice, in conformitate cu prevederile instructiunilor de metrologie legald Tn vigoare
5.3 Intervalele maxime de timp intre doud verificiri metrologice succesive sunt previzute in Lista
oficiald a mijloacelor de misurare supuse controlului metrologic legal, n vigoare.
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Tabelul 1-Cerinte metrologice si tehnice specifice modalitatilor de control metrologic tegal

Nr [ Cerinte metrologice si tehnice Aprobare | Verificare metrologica
crt. {pct. NML) | demaodel | initiald periodici
311a)/NML 021-05
1. | Erorni de mésurare a vitezey, simulati in X X X
conditii de laborator
311b)/NML 021-05
2 | Erori de msurare, in conditii normale de X X X
trafic, in regim stationar
31 1¢)/NML 021-05
Erori de misurare, in conditii normale de X X X
trafic, in regum stationar §iin regim de
deplasare
312 a)/NML 021-05
4 1 Eron de masurare la limitele domeniului X - -
1 de temperaturi
13 1.2b5)/ NML 021-05
5 | Erori de masurare in conditil de X - -
umiditate
31 2¢)/ NML 021-05 |
6 | Erori de misurare la limitele domeniului X - -
_tensiunilor de alimentare
3 1.2d)/NML 021-05
7 | Erori de misurare in prezenta radiatici X - -
electromagnetice
312e)/NML 021-05
8 | Erori de méasurare in prezenta X - -
___ | impulsurilor de interferentd
3.12 5 /NML 021-05
9 | Erort de mésurare dupd descarcin X - -
electrostatice o
31.2g)/ NML 021-05
10 | Erori de misurare In prezeata vibratior X - -
mecanice
3.13/NML 021-05
11.| Erori de masurare dupd depozitare la X - -
cald §i la frig
3.1.4/NML 021-05
12 | Erort de masurare dupd proba de gocurl X - -
mecanice
315/NML 021-05
(3 | Erori de misurare dupi proba de caldurd X - -
umeda cu condensare
316/NML 021-05 X - -
| Protectia la jet de api _l N
32 1/NML 021-05
15 | Constructie, materiale utilizate X - -
|27 5/NML 001-05 | ]
6| 3227 NML 021-05 X A
Grad de protectic

S S RV

e
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[ Nr | Cerinte metrologice §i tehnice Aprobare | Venficare metrologicd |
crt L (pet. NML) de model mitiala | periodicd
17 323/ NML 021-05 X X X
| Eticheta, mscripfionar
| 324/NML 021-05
18 | Funclionare comutatoare, Inscriptionar X X X
| _ | 298/NML 00105
3.25/NML 021-05
19 | Valori afigate, umtafi de masura X X X
_____ ~|297/NML 001-05
3 2.6/ NML 021-05
20 | Functia de autotestare X - -
276/ NML 001-05
327/ NML 021-05 X - J -
21 . e
Domeniul de masurare I R
328/ NML 021-05 X X X
22 .. . X
Dispozitiv de vizare I Y
331/NML 021-05
23 | Manual de utilizare X - -
2.9 3/ NML 001-05 R e
332/NML 021-05 X - -
24 - . o
] Destasurarea procesulut de masurace | | N
25 333/NML 021-05 X -
_ | Discriminatorul de directie
3.34/NML 021-05
26 ) Diferentierea vitezelor la functtonarea in X - -
| regim de deplasare o
335/ NML 021-05
27| Variatia tensiunil de alimentare n afara X - -
_ flmitelor
23 3.4 1/ NML 021-05 X X X
| Montarea blocului de masurare
342/NML 021-05
20 Afigarea valortlor mésurate, reciclarea X X X
masurdrii
| | 2102/ NMIL 001-05
10 343/ NML 02]-05 X X X
771 Avertizare acusticd gi/sau optici
11 344/ NML 021-05 X X X
Numarare masuriri efectuate
39 3.4 5/NML 021-05 X ~ -
77| Comanda blocului de fnregistrare
13 346/NML 023-05 X - -
Mersul zilnic al ceasornicului N R T N
34 351/ NML 021-05 X - -
|~ | Componenta inregistrarilor
35 3.52/NML 021-05 X X X
Corespondenta masurare-inregistrare o
16 353 /NML 021-05 X - -
" | Sistem de iluminare (blitz) |
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Nr Cerinfe metrologice §i tehnice Aprobare | Verificare metrologica |
crt (pet. NML) de model | initiala periodici
39 3.6.1 /NML 021-05 X X X
Unghiul de incidentd o R N
18 362/NML 021-05 X X X
|77} Unghi de deschidere al Jobului principal I -
19 363/ NML 021-05 X X X
7 | Atenuare lobi secundari I R
364/ NML 021-05 X X X
40 . :
- TFrecventi semnal emis I
4 | 365/ NML 021-05 x - -
ﬁﬁﬁﬁﬁﬁ | Prag de sensibilitate I R
4o | 3 6.6/ NML 021-05 _ X - -
Limita de receptic a semmalubmn
lB’//NMLOZ]-OS X - -
| Sigilii metrologice
3.8 1/NML 021-05 X X X
'J Functionarea la bordul autovehiculelor
45 l 38.2/ NML 021-05 _ - - X
Amplasare cinemometre stationare o




